FISA DE LABORATOR

Registrul de deplasare paralel-serie (PISO). Observarea functionarii in Falstad

Disciplina: Electronica digitala
Clasa: a XI-a
Numele si prenumele: Data:

1. Scopul lucrarii

Observarea modului de functionare a unui registru PISO in simulatorul Falstad si Intelegerea conversiei paralel-
serie: incarcarea simultand a unui cuvant binar la intrare si deplasarea lui bit cu bit la iesirea serie.

2. Notiuni teoretice

Registrul PISO (Parallel-In Serial-Out) este un registru de deplasare care primeste informatia in paralel si o
transmite la iesire in serie. in modul LOAD, bitii sunt incarcati simultan in bistabile. In modul SHIFT, la fiecare
impuls de tact, informatia se deplaseaza si apare succesiv la iesirea serie.

Elemente componente urmadrite in montaj: intrari paralele, comanda LOAD/SHIFT, semnal de tact (CLK), bistabile
D si iesire serie.

Nota importanta: in capturile din Falstad, litera H corespunde valorii logice 1, iar litera L corespunde valorii
logice 0. In aceast fisa se va lucra numai cu 1 si 0.

3. Materiale necesare

e calculator / laptop

e simulatorul Falstad

e schema PISO pregatita de profesor
e fisa de lucru

e caiet si pix

4. Imagini orientative din Falstad

load/shift

Fig. 1. Schema registrului PISO in Falstad (in captura: H=1, L = 0).



load/shift

Fig. 3. Urmarirea semnalelor in timp in zona de scope.
5. Pasii de lucru in Falstad

Deschideti schema PISO pregititd de profesor in simulatorul Falstad.

Identificati pe schema: intrarile paralele, comanda LOAD/SHIFT, semnalul de tact CLK si iesirea serie.
In modul LOAD, setati intrarile paralele la valorile 1, 1, 0, 1.

Observati continutul registrului dupa incarcare.

Comutati circuitul in modul SHIFT.

Aplicati impulsuri de tact si urmariti ce valori apar succesiv la iesirea serie.

Completati tabelul de mai jos dupa fiecare tact.

Formulati concluzia privind rolul registrului PISO.
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6. Exercitiu de lucru

Se considera ca in modul LOAD se introduc in registru valorile paralele: 1, 1, 0, 1. Dupa Incarcare, circuitul se
trece in modul SHIFT, iar elevii urmaresc iesirea serie la fiecare impuls de tact.

e a) Scrieti valorile care se incarca in paralel in registru.

e Db) Precizati care este rolul comenzii LOAD/SHIFT.

e ¢) Notati valorile observate la iesirea serie dupa fiecare tact.
e d) Formulati o concluzie despre functia registrului PISO.

7. Tabelul de lucru

Etapa LOAD/SHIFT Intrari Tact Q1 Q2 Iesire serie
paralele ’
Incircare LOAD 1101 -
Dupa tactul 1 SHIFT - 1
Dupa tactul 2 SHIFT - 2
Dupa tactul 3 SHIFT - 3
Dupa tactul 4 SHIFT - 4




8. Intrebiri de analizi

1. Ce reprezinta registrul PISO?

9. Activitate suplimentara pentru elevii care termina mai repede

Schimbati datele de intrare din 1 1 0 1 Tn 1 0 0 1 si repetati experimentul. Completati pe scurt ce observati la iesirea
serie si comparati cu primul caz.
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10. Concluzia lucrarii

L070) 102 LU/ TSRS
11. Tema pentru acasa

Realizati in caiet un tabel pentru un registru PISO cu 4 biti si analizati evolutia unei alte secvente de intrare, de
exemplu 0 1 1 0. Notati valorile observate la iesirea serie dupa fiecare tact.






